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Hodnoceni bakalarské prace oponentem

[ Nazev préce: | Ridici jednotka mechatronického modelu vyrobni linky
| Student: } Patrik KALAJ | std. islo: | E12B0221P
[_ Oponent: ‘ Ing. Lubo3 Streit - -
Kritéria hodnoceni prace oponentem ' Max. body , Pfidélené body
Splnéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality spinéni) f 25 ‘ 20
Odborna uroveri prace f 50 / 40
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pfip. aplikace f 15 ‘ 13
Formalni zpracovani prace, dodrovani norem ‘ 10 l 8 N

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pripominky:

Student navrhl vylepseni stavajiciho fegeni modelu vyrobni linky umoZnujici zjednodu&eni spousténi a ovladani.

Uprava zahrnovala navrh novych obvodovych feSeni vcetné jejich realizace a implementace Fidicich algoritm0.
Zpracovani bodu 4 neni bohuzel v préci jednoznacné zfetelné, aviak z dil¢ich kapitol je patrné jeho spinéni.
Vsechny body zadani tedy byly splnény. Prace vSak obsahuje nékolik drobnych chyb, jako napriklad v kapitole
3, kde byly senzory "namotavany" namisto namontovany”. Dale prohozeni minimalni a maximalni teploty v

tabulce Tab.4.

Dotazy oponenta k préci:
Jako senzor detekujici pozici krabicky pouzivate fototranzistor s infracervenou diodou. Bude tento senzoj

pracovat i v pfipadé zmeny okolniho osvétieni? Jakym zplisobem Ize modifikovat senzor, aby byl odolngjsi vaci
temto zménam?

Bakalafskou praci hodnotim klasifikaci velmi dobfe (podie klasifikatni stupnice dané smérnici d&kana FEL)
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