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1 UVOD

Studie je uvod ke kontaktu dvou pruznych téles, ktera tvofi v prostoru vyssi kinematickou
dvojici s bodovym dotykem. Plochy téles, které mohou byt libovolné, jsou Vv prispévku
uvazovany Sroubové. Cilem predkladané prace je jednak tvorba téchto ploch, které mohou mit
slozity profil, a dale urceni jejich dotykového bodu ¢i kiivky. Rozeznavaji se dva piipady, a to
plochy pfidruzené a plochy nepfidruzené. Pfidruzenymi plochami se rozumi dvojice ploch
vytvotenych podle Distelliho vytvarného teorému, kdy je ke zvolené tvofici ploSe
zkonstruovana jeji obalka. Dotyk téchto ploch je ve vytvarné poloze kiivkovy. V provoznim
stavu se vlivem pusobeni silovych a teplotnich vlivii zméni kiivkovy dotyk na bodovy. U
nepiidruzenych ploch je kazda z ploch vytvotena oddélené a jejich dotyk je bodovy.

2 VYTVARENI PRIDRUZENYCH PLOCH

Tvoftici plocha 6, je reprezentovana profilem p; slozenym z nékolika kiivek, ke kterému je
podle Distelliho obalkového teorému vytvoien piidruzeny profil ps, ktery reprezentuje
plochu o3. Pii vypocltu je uvazovan komplex pomocnych soufadnicovych systémut. Pomoci
parametrického vyjadieni profilu p, lze wuréit rovnici vytvarné plochy o, jako
dvouparametrickou mnozinu bodu. Parametrické vyjadieni pfidruzené plochy o3, které ma
formalné shodny tvar s vytvarnou plochou o, obdrzime pii splnéni podminky jejich dotyku,
ktera je urcena kinematickou podminkou kolmosti vektorli normaly tvofici plochy a relativni
rychlosti. Cilem je urcit pfidruzené Sroubové plochy, které se skladaji z n€kolika dil¢ich
ploch, ty jsou vzajemné spojité¢ a hladce napojeny. Pfidruzené plochy, tvofené nékolika
dil¢imi plochami, kterym je udélen rota¢ni nebo Sroubovy pohyb, s jejich dotykovou kiivkou
jsou vizualizovany na obr. 1.

3 VYTVARENI NEPRIDRUZENYCH PLOCH

V tomto ptipad€ jsou obé plochy 6, 1 63 vytvoifeny oddélené a jsou opét popsany
parametrickymi rovnicemi. Plocham je udélen Sroubovy pohyb a cilem je uréit bod dotyku.
V bodé¢ dotyku musi byt splnény dva pozadavky. Prvnim poZadavkem je rovnost polohovych
vektorli a druhym pozadavkem je splynuti normalovych vektori obou ploch v tomto bodé.
Ptiklad dvou nepfidruzenych ploch je znazornén na obr. 2, kde plochy 6, a o3, které vznikly
Sroubovym pohybem kiivek kj, ks kolem 0s 0, 03, konaji Sroubové pohyby i, vi, I = 2,3,
kolem os 0.

4 ZAVER
Znalost vnitini geometrie dotykajicich se ploch a jejich bodu dotyku je zakladnim

pfedpokladem pro navazujici kontaktni analyzu, nebot’ umoziiuje pfistoupit k urceni
deformace ploch v tomto bodé a nasledné k cilovému vypoctu napéti.
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Obr. 1: Slozené piidruzené plochy
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Obr. 2: Nepfidruzené plochy s bodovym dotykem
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