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Sledovani rti v realném ¢ase pomoci Aktivnich kontur
Miroslav Hlavag'

1 Uvod

V tloze audiovizualniho rozpoznavani fe¢i je dulezitou informaci tvar a poloha rta
fecnika. Tuto informaci je mozné ziskat na zékladé riiznych metod detekce, zalozenych
napiiklad na segmentaci nebo modelovani. Jelikoz se tvar sledovanych rtlh méni velmi rychle,
je vhodné pro sledovani vyuzit metod méné vypocetné narocnych, které jsou schopny
konvergovat k feSeni v desitkach milisekund.

2 Sledovani rta v realném case

Sledovani rti probihd v sekvenci po sobé nasledujicich obrazii. Pfi pouziti bézné
kamery je potieba zpracovat 25 snimkl za vtefinu. Experimentalné jsem zjistil, ze i pfi této
rychlosti dochazi k velkym zménam ve tvaru rti mezi dvéma po sobé nasledujicimi snimky.
Velka zména se projevi ve vyss$i vypocetni naro¢nosti v prechodu od tvaru detekovaném v
prvnim obraze do tvaru hledaném v obraze nésledujicim. Pfi hleddni metody, ktera je schopna
pracovat v redlném Case jsem narazil na metodu Aktivnich kontur, kterou se dale zabyva tento
¢lanek.

3 Aktivni kontury

Metoda Aktivnich kontur (ACM) je spline minimalizujici specifickou funkci globalni
energie. Pocatecni kontura je deformovana na zakladé¢ omezujici sily tak, aby detekovala
hranice objektid. Zakladni algoritmus ACM je nachylny na intenzitu osvétleni, inicializaci
parametrll a pfitomnost zubll v obraze [1]. V ¢lanku [2] je prezentovano vylepSeni metody
lokalizace na zaklad¢ rozdé€leni okoli na vnitini a vnéj$i, diky cemuz pak muize byt vypoctena
potiebna lokalni energie pro vyvoj a extrakci. V ¢lanku [3] je dale zavedeno vylepSeni metody
o automatickou selekci parametri modelu a nalezeni minimalni elipsy obalujici pocatecni
objekt.

Po detekci tvaru rth v prvnim obraze je tento tvar nasledné pouZit jako vychozi
informace pro hledani tvaru v obraze nasledujicim. Z detekovaného tvaru mizeme vypocist
Sitku rtu (Obrazek 1.b) a pouzit ji k nastaveni prohledavaného okoli, tak aby byl omezen vliv
vyskytu zubt a jazyka na ptesnost detekce.

Tato metoda dosahuje az 95% uspésnosti detekce hranice rti. Ptipady selhani metody
jsou vétsinou zpusobeny pifitomnosti voust nebo nedostate¢nym kontrastem mezi barvou rtl a
barvou okolni pokozky.

' student doktorského studijniho programu Aplikované védy a informatika, obor Kybernetika,

e-mail: mhlavac@kky.zcu.cz



p-l F5 ..-.f{l.-.-!fl ---------------------
. )
1 . bnp
| 5 Do |
P . ! , X . 89
R i SIS S PR S Y T M A ) ) >
?' 0754 ~0.5a ~0.25 O! 0254 054 075 ' i
' : ' bhm
I P = g . e »
P | 3 10 i
| 15 *____ _______________________________
Py ) Pu
b g e P P
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Obrazek 1: Spravné parametry algoritmu [3]

4 Zavér

V ¢lanku byla predstavena metoda Aktivnich kontur, kterou je mozno pouzit v uloze
sledovani rth v redlném case . Informace o tvaru rtii Ize dale pouzit k vylepSeni piesnosti
algoritmii rozpoznavani teci v prostiedi, kde diky Sumu nebo postizeni fecnika selhavani
béZné metody, zaloZené pouze na rozpoznavani z audio signalu.
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