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V PLZNI

Automatické hledani seed pointu pro metody segmentace obrazu

Pavel Jedlicka'

1 Uvod

Jednou z dloh umélé inteligence v oblasti zpracovani obrazu je snaha rozpoznat, co je
v obraze obsaZeno. Jedna se tedy o rozpoznani objektd v obraze a jejich oddéleni od okoli
a ostatnich objektl, jak uvadi Hlavac et al. (2008). Tato uloha se nazyva segmentace obrazu.
Velké mnoZstvi metod segmentace obrazu vyuziva pocatecnich podminek (tzv. seed pointit).
Volba seed pointii ma velky vliv na vyslednou segmentaci a Castym zptsobem ziskavani této
informace je vstup od uzivatele. Cilem této prace je nalézt a implementovat vhodnou metodu
plné automatické volby seed pointu.

2 Segmentace obrazu

Zpusoby segmentace obrazu Ize rozdélit podle miry zdsahu uzivatele do nasledujicich ti{
skupin.

Manudlni segmentace obrazu je varianta, kdy uZivatel sim oznaci jednotlivé oblasti
obrazu. Tento druh segmentace neni tlohou umélé inteligence, ale vysledky mohou slouZit
napiiklad jako reference pro hodnoceni kvality poloautomatické a automatické segmentace.
Jak se lze presvédcit v Martin et al. (2001), segmentace je problematickd i vzhledem k tomu,
Ze se jedna o subjektivni dlohu (viz Obrazek 1). D4 se fici, Ze prakticky neexistuji dveé stejné
provedené segmentace od riznych uzivatelu.

Obrazek 1: Ukdzka manualni segmentace.

Velmi Castd varianta je poloautomatickd segmentace, kdy proces segmentace probiha
zpravidla automaticky, az na oznaceni seed pointd. UZivatel oznaci jednotlivé oblasti (viz
Obrazek 2) a segmenatce je pak jiz automaticka. Pfikladem je metoda nartistani oblasti (region
growing). Vysledky jsou velmi zavislé na vstupu od uzivatele.
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Obrazek 2: Ukazka manudlniho zadavani seed pointll uzivatelem.

PIn€ automatické segmentace vyuzivaji Casto jasové informace, jako napriklad metody
zaloZené na histogramu, gradientni metody apod. (viz. Hlavac et al. (2008). Jednim z dalSich
zpusob je automatické nalezeni seed pointil v obrazu.

Béhem provadéni reSersi existujicich metod bylo zjiSté€no, Ze metody zaloZené na au-
tomatickém hledani seed pointd byvaji omezeny svym pouZitim na tdzkou skupinu vstupnich
obrazi. Prikladem jsou ultrazvukové obrazy z mamografu, viz Madabhushi a Metaxas (2003),
kde se vyuZziva informace o predpokladané poloze a velikosti hledaného objektu (tumoru) a
dalSich expertnich informaci. Dal§im pfikladem metoda uvedené v Abdelsamea (2011), ktera
vyuziva trénovaci mnoziny k ziskani informaci potfebnych pro nalezeni vhodnych seed pointt.

3 Zavér
Cilem této prace je nalézt a implementovat metody automatického nalezeni vhodnych

seed pointli pro automatickou segmentaci obrazu, které by nebyly omezeny na velmi tzkou
skupinu vstupnich obrazt, ale byly pouZitelné na libovolna data.
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