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Automatické hledánı́ seed pointů pro metody segmentace obrazu

Pavel Jedlička1

1 Úvod
Jednou z úloh umělé inteligence v oblasti zpracovánı́ obrazu je snaha rozpoznat, co je

v obraze obsaženo. Jedná se tedy o rozpoznánı́ objektů v obraze a jejich oddělenı́ od okolı́
a ostatnı́ch objektů, jak uvádı́ Hlavac et al. (2008). Tato úloha se nazývá segmentace obrazu.
Velké množstvı́ metod segmentace obrazu využı́vá počátečnı́ch podmı́nek (tzv. seed pointů).
Volba seed pointů má velký vliv na výslednou segmentaci a častým způsobem zı́skávánı́ této
informace je vstup od uživatele. Cı́lem této práce je nalézt a implementovat vhodnou metodu
plně automatické volby seed pointů.

2 Segmentace obrazu
Způsoby segmentace obrazu lze rozdělit podle mı́ry zásahu uživatele do následujı́cı́ch třı́

skupin.
Manuálnı́ segmentace obrazu je varianta, kdy uživatel sám označı́ jednotlivé oblasti

obrazu. Tento druh segmentace nenı́ úlohou umělé inteligence, ale výsledky mohou sloužit
napřı́klad jako reference pro hodnocenı́ kvality poloautomatické a automatické segmentace.
Jak se lze přesvědčit v Martin et al. (2001), segmentace je problematická i vzhledem k tomu,
že se jedná o subjektivnı́ úlohu (viz Obrázek 1). Dá se řı́ci, že prakticky neexistujı́ dvě stejně
provedené segmentace od různých uživatelů.

Obrázek 1: Ukázka manuálnı́ segmentace.

Velmi častá varianta je poloautomatická segmentace, kdy proces segmentace probı́há
zpravidla automaticky, až na označenı́ seed pointů. Uživatel označı́ jednotlivé oblasti (viz
Obrázek 2) a segmenatce je pak již automatická. Přı́kladem je metoda narůstánı́ oblasti (region
growing). Výsledky jsou velmi závislé na vstupu od uživatele.
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Obrázek 2: Ukázka manuálnı́ho zadávánı́ seed pointů uživatelem.

Plně automatické segmentace využı́vajı́ často jasové informace, jako napřı́klad metody
založené na histogramu, gradientnı́ metody apod. (viz. Hlavac et al. (2008). Jednı́m z dalšı́ch
způsobů je automatické nalezenı́ seed pointů v obrazu.

Během prováděnı́ rešeršı́ existujı́cı́ch metod bylo zjištěno, že metody založené na au-
tomatickém hledánı́ seed pointů bývajı́ omezeny svým použitı́m na úzkou skupinu vstupnı́ch
obrazů. Přı́kladem jsou ultrazvukové obrazy z mamografu, viz Madabhushi a Metaxas (2003),
kde se využı́vá informace o předpokládané poloze a velikosti hledaného objektu (tumoru) a
dalšı́ch expertnı́ch informacı́. Dalšı́m přı́kladem metoda uvedené v Abdelsamea (2011), která
využı́vá trénovacı́ množiny k zı́skánı́ informacı́ potřebných pro nalezenı́ vhodných seed pointů.

3 Závěr
Cı́lem této práce je nalézt a implementovat metody automatického nalezenı́ vhodných

seed pointů pro automatickou segmentaci obrazu, které by nebyly omezeny na velmi úzkou
skupinu vstupnı́ch obrazů, ale byly použitelné na libovolná data.
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vnı́mánı́ a porozuměnı́ 2 (SGS-2013-032).
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