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Meéreni vySky postavy pomoci ubéznikii ve fotografii
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Uvod

Jedna se o feSeni prace z predmétu KKY/ZDO (Zpracovani digitalizovaného obrazu).
Celou problematiku lze rozdé€lit na Ctyfi Casti: detekce postavy/osoby, kalibrace kamery
pomoci znamého objektu, piepocet pixel->metry, nalezeni ubéznikii a optického horizontu v
prostoru.

Pokud zname parametry snimaného prostoru. Mizeme stanovit (odhadnout) rozméry
objektd. Pi vyuziti optickych bodi prostoru pak miizeme minimalizovat chybu odhadu.

Jedna se o stanoveni parametri na zékladé¢ referencni pfimky (horizontu), kterd je dana
prostorem.

Obecné feSeni problematiky

V prostoru se detekuji jednotlivé hrany v prostoru pomoci vhodné funkce. Na tyto hrany
jsou poté aplikovany prolozené pitimky. Kazdé piimka je popsana rovnici a na zéklad¢ téchto
rovnic mizeme stanovit pruniky pfimek. Jednotlivé priniky nam daji vyslednou pozici ,,bodu
horizontu®. Poté se stanovi rovnice pifimky horizontu, coz je naSe reference pro budouci
meéteni vySky objektu naSeho zdjmu (postavy).

V ilustraci ¢islo 2: ¢ervené ptimky slouzi pro stanoveni bodu horizontu a zelené ptimky
oznacuji piimky urcujici horizont. Zluta ptimka a zeleny bod jsou vysledné parametry nasSeho
zajmu. Jedna se o popis horizontu v daném prostoru.
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llustrace 2: Detekce primek pro stanoveni "bodu

horizontu”
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llustrace 3: Detekce postavy

Tlustrace ¢islo 3 znazornuje detekci postavy véetné detekce kalibra¢niho vzorce. Postava
je ohraniCena modrym c¢tvercem a kalibraéni obrazec azurovym ctvercem. Na zakladé
znamych hodnot rozméri kalibraéniho obrazce a vzdalenosti ,,chodidel od horizontu
prostoru jsme schopni stanovit funk¢ni zavislost mezi vySkou postavy a rozméry vuci
horizontu.
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