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VANESSA - ZAVAZECIi LOD PRO MODERNIHO RYBARE
VANESSA - FEEDING BOAT FOR A MODERN FISHERMAN

Petr Janu, Lenka Jirk(l, Tomas Prlcha

Abstrakt

Zamérem projektu je vytvofit v praxi pouzitelnou zavazeci lod pro rybare, ktera ho
zbavi nutnosti nosit s sebou nepraktickou ovladaci vysilaCku. Trup lodi je tvorfen
laminatem, paluba vcetné mechanismu pro davkovani krmiva byla navrZzena
v aplikaci SketchUp a nasledné vytisténa na 3D tiskarné z materialu PLA. Ovladani je
feSeno pomoci oteviené platformy Arduino s Wi-Fi modulem. Ovladatem je pouze
smartphone, jehoz grafické prostfedi je tvofeno za pomoci volné dostupné aplikace
RemoteXY. Napajeni je realizovano pomoci vlastniho battery packu tvofeného Sesti
NiMH clanky.

Kli¢ova slova:ZavaZeci lod, dalkové oviladani, 3D tisk, Arduino, Wi-Fi, SketchUp,
RemoteXY

Abstract

The aim of this project is to create a practical feeding boat for fishermen, which will
make him unnecessary to carry an unwieldy radio remote controller. The ship's hull
consists of a laminate, the deck including feeding mechanism was designed in
SketchUp and subsequently printed on a 3D printer from PLA material. The control is
solved using an open Arduino platform with a Wi-Fi module. Only smartphone is used
for control whose graphical environment is created using the freely available
RemoteXY application. Power is supplied by battery pack consisting of six NiMH
cells.

Key words: K Feeding boat, remote control, 3D print, Arduino, Wi-Fi, SketchUp,
RemoteXY

1 UVOD

Zamérem projektu je vytvofit v praxi pouZitelnou zavazeci lod pro rybare, ktera ho
zbavi nutnosti nosit s sebou nepraktickou ovladaci vysilacku. Myslime si, Ze to je
véc, kterou kazdy rybar oceni, protoze i bez zavazeci lodi je vybaveni pro rybolov
velice obsahlé. Nase lod by tedy méla rybafi nabidnout alternativu v tom, Ze pokud
vyuziva zavazeci lod, nebude muset nosit nic navic. Vezme s sebou tedy pouze, pro
pfepravu a prenos prakticky feSenou, zavazeci lod — Vanessu a muze zacit.
Kovladani mu pak bude staCit pouze chytry telefon, ktery byl mél s sebou
pravdépodobné tak jako tak. PFi tvorbé lodi se také soustfedime na to, aby byla co
nejvice odolnd a uvezla vétsi mnozstvi krmiva. Zaroven se nechceme soustfedit
pouze na jednu smartphone platformu, aby lod nasla co nejvétsi vyuziti. Dulezitym
parametrem bude také schopnost co nejdel$iho provozu na jedno nabiti baterii.

2 VYROBA
Trup lodi

K vytvoreni kopyta trupu lodi, na které se nasledné nalepi vrstvy laminatu, byl
pouzit fasadni polystyren, ze kterého se poté vyfizl pozadovany tvar. Pro tvar a
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rozméry (600x245mm) byl inspiraci tanker. NejvhodnéjSi zpusob pro fezani
polystyrenu byl pomoci odporového dratu. Diky tomu bylo mozné lehce vytvorit i
zaoblené tvary (napf. pfid) s Cistymi zakon&enymi hranami. Findlni uprava kopyta
byla provedena brousenim jemnym smirkovym papirem. Tim bylo docileno jemného
povrchu.

DalSim krokem bylo laminovani na pfipravené kopyto. Laminovani probihalo
nanasenim vrstev skelné tkaniny a polyesterové pryskyfice. Po dukladném ztvrdnuti
byl trup obrousen pomoci vibraéni a pfimé brusky. Poté se nanesly tfi vrstvy
dvouslozkového polyesterového tmelu pro vyplnéni vSech nerovnosti.

Nasledovala faze obruSovani do hladka. Toho bylo docileno pfimou a vibracni
bruskou a v zavéru jemnym smirkovym papirem. Cista hladka plocha byla pfipravena
pro lakovani. To bylo provedeno pomoci barvy ve spreji s pozadavkem na odolnost
proti vodé.

Z takto upraveného trupu lodi jiz bylo pouze potfeba odstranit polystyrén, ktery
puvodné tvoril kopyto. Vétsi kusy byly vyfiznuty pomoci noze, zbytek byl odstranén
za pomoci nitrofedidla C 6000. Po odstranéni polystyrenu byla jeSté horni hrana
trupu zafiznuta do roviny pomoci uhlové brusky.

Figure 4 Vyroba trupu

Paluba

Cela paluba vcetné mechanismu pro vyklapéni zavazky byla vytisknuta na 3D
tiskarné z materialu PLA. 3D navrh byl vytvofen v aplikaci SketchUp. Vzhledem k
limitaci maximalnimi rozméry podstavy (240x240mm), které mohla tiskarna
vytisknout, byl trup v navrhu rozdélen na nékolik ¢asti a ty byly poté slepeny. Jelikoz
byl pro tisk pouZit material PLA, ktery by se pfi styku s vodou mohl v nékterym
pfipadech zacit rozpoustét, byly vSechny vytisténé dily nalakovany ochranou vrstvou.
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Figure 5 3D navrh paluby

3 OVLADANI
Arduino

Kompletni ovladani je feSeno na oteviené platformé Arduino. Byla pouZita deska
WeMos® D1 R2 WiFi ESP8266, ktera ma pfimo integrovany Wi-Fi modul. Deska
byla naprogramovana v prostiedi Arduino IDE. V zasadé bylo potfeba nastavit Wi-Fi
modul desky jako pfistupovy bod a naprogramovat ovladani s vyuzitim aplikace
RemoteXY.

Pfes Arduino jsou ovladany tfi servomotory, jeden slouzi pro ovladani kormidla,
zbylé dva pro obsluhu sklapéciho mechanismu a stejnosmérny motor MIG 280 6V.
Ten roztaci lodni Sroub o priméru 35mm. Mezi motor a Arduino je jeSté zapojen
disponuje BEC, tudiz baterie zapojena k regulatoru napaji nejen motor, ale i ostatni
servomotory a desku samotnou.

RemoteXY

Jelikoz poZzadavky na ovladani nebyly vysoké, je vyuzita volné dostupna aplikace
pro Andriod/iOS RemoteXY. Ta nabizi moznost vytvoreni jednoduchého grafického
prostfedi, které pro potfeby tohoto projektu dostacuji. (1) Vytvofené prostfedi pro
mobilni aplikaci tak potom obsahuje pouze dva posuvniky, jeden pro nastaveni
otaCek motoru, druhy pro pohyb servomotoru kormidla, a jedno pfepinaci tlacitko pro
otevreni, resp. zavieni nakladu.
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Figure 6 Grafické uzivatelské rozhrani v RemoteXY

Pfi programovani ovladani byla pouZita knihovna Servo.h, diky které |ze snadno
posilat fidici signaly pro servomotory. Jiz zminéna aplikace RemoteXY také sama
generuje kod na zakladné vytvoreného grafického prostiedi. Je tedy nutné
doprogramovat prevadéni hodnot z grafickych prvkd na displeji telefonu na Fidici
impulsy pro servomotory.

Béhem testovani provozu a ovladani v aplikaci RemoteXY byla zaznamenana
nejdelSi vzdalenost mezi telefonem a lodi pfiblizné 50 metrd. Na ovladani to nemélo
zadny vliv. Dle specifikaci Wi-Fi by dosah mohl byt jest€ mnohem vyS$Si.

Napajeni
Napajeni je feSeno pomoci vlastniho 7,2V battery packu tvofeného Sesti NiMH

¢lanky. Baterie je napojena pfimo na BEC regulator. V zavislosti na zatézi by vydrz
lodi neméla klesnout pod 30 minut.
4 ZAVER

Béhem celého procesu vyroby lodi se potvrdilo, Zze tento projekt vyZzadoval znalosti
z mnoha disciplin, od manualni prace, 3D navrhu az po programovani samotného
kédu. Lod také byla odzkousena rybarfem pfimo na vodé a je tedy mozné tvrdit, ze cil
projektu byl spinén a lod mize byt v praxi skuteéné pouzitelna. Béhem vyroby bylo
pfidano také nékolik uziteCnych vylepSeni s dirazem na prakticnost, zejména
ZlepSeni moznosti transportu. Rybar se tedy napf. nemusi bat ze by mohl ohnout

lodni Sroub ¢i néjak poskodit kormidlo, protoZe ty jsou zapusténé v trupu. Dale také
pridani bo¢nich uchop slouzicich pro pfenos lodi.

Tim, Ze je projekt postaven na platformé& Arduino jsou oteviené moznosti i pro
nasledné vylepSeni navrhu. Lod lze dale vybavit napf. dvojici signalizacnich LED
diod pro provoz i v noci. Pak také GPS senzorem, diky kterému by lod mohla sama
opakovat jiz uskutec¢nénou trasu, ale také sonarem, ktery by mohl pfimo hledat ryby.
Od toho by se samoziejmé odvijela i uprava ovladaci aplikace a v tomto pfipadé by
pouziti RemoteXY nebylo mozné, tudiz by se musela vyvinout aplikace pfimo na
miru tomuto fesSeni.
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