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Doplnéni hodnoceni, ptipominky, dotazy:

Diplomova prace (DP) Tomase Myslivce se zabyva modelovanim a fizenim bezpilotni kvadrokoptéry a
omnikoptéry. Velké ¢ast prace je vénovana odvozeni pohybovych rovnic modelovanych I€étajicich objekti.
Pro tento tcel jsou pouzity zakony klasické mechaniky. Létajici objekt je povazovan za tuhé¢ téleso

v gravitaénim poli, na které plisobi sily a momenty vyvozené elektrickymi pohony s vrtulemi. Pro popis
orientace objektu jsou nejprve pouzity Eulerovy thly, které jsou nasledné nahrazeny kvaterniony

z divodu odstranéni singularit. Vznikly nelinearni model 12-té¢ho radu je dale linearizovan v

klidovém rovnovazném stavu a linearizovany model je pouzit pro vypocet stavovych zpétnych vazeb
rychlostniho a polohového regulatoru metodou LQR. V navrhu je uplatnén nestandardni pozadavek
symetrického chovani uzavieného systému a vySetieny disledky pro volbu piislusnych vahovych matic Q
a R. Pro verifikaci spravnosti matematickych modelii a navrzenych strategii fizeni autor vyvinul virtualni
model v Simulinku s vizualizaci napojeny na gamepad. Timto zpisobem nazorné ovéfil vsechny vysledky
DP.
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nedostatky. Velmi oceiiuji dlouhodoby zdjem autora o zkoumanou problematiku a vytrvalost pri feseni
obtiznych problému pii modelovani a navrhu fizeni.

Otazky: 1) Je uvazovany piedpoklad pIné znalosti stavu systému realisticky? 2) Jakym zptisobem byly
vybrany vahové matice v uloze LQR ?
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