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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Pod pojmem automatické nastavovéani PID regulatoru rozumim kompletni proceduru, kdy je automaticky
identifikovén fizeny systém, at’ uz ve formé& matematického modelu nebo charakteristickych &isel, a
nasledné jsou vypocteny parametry regulatoru. Navzdory nazvu a zadani se vak prace zabyva pouze
druhou ¢&4asti problému, tedy vypoétem parametrti PID regulatoru. Metody automatické identifikace
fizeného systému nejsou v préci viibec zminény. U jednotlivych metod pro ladéni PID regulatoru je sice
vzdy precizné€ popséano, jaké informace o fizeném systému jsou pro vypo&et parametri potieba, ale chybi
Jjakékoliv diskuze o tom, jak je ziskat a jak by dany postup el nebo nesel automatizovat.

Cela prace je pecliv€ zpracovana, vytknout lze ob&asné pouZivani pojmi a symbold dfive, neZ jsou
vysvétlny, coZ ztéZuje pochopeni obsahu (napf. symbol Tc je pouZit v kapitole 3.9, ale vyznam naznaden
az v kapitole 3.10).

V kapitole 3 postraddm obecny tivod do problematiky, tzn. jaké kroky je potteba pii nastavovéni
regulatoru provést, tedy vybuzeni systému vhodnym testovacim signalem nebo uvedeni regulaéni smycky
do n&jakého stavu, nasledna identifikace systému a vypodet parametrd regulatoru. Rovnéz chybi jakékoliv
rozdé€leni metod, napi'. podle toho, zda je identifikaéni experiment provadén v oteviené nebo uzaviené
regulacni smycce apod.

Nejvétsim nedostatkem prace je prezentace vlastnich vysledkd, které jsou vénovany pouze 2 strany textu
(kap. 7). Postradam porovnéni chovani regulaénich obvodii alespoti pro jeden konkrétni testovany systém
a vSechny navrhové metody. Vhodna by byla rovnéz ilustrace toho, pro¢ v daném konkrétnim piipadé
Jednotlivé metody selhavaji. Takto je zhodnocni vysledkil v podstaté ponechano na &tenéii, ktery si musi
sam projit tabulky v ptiloze B.

Pro obhajobu prace navhrhuji zodpovédét nasledujici otazky: 1) Je n&jaka metoda, ktera funguje vzdy? 2)
Pokud ne, kterd selhdva v nejmensim poctu piipadi? 3) Je mozné sestavit n&jaké vysledné poradi metod
pro ladéni PID regulatoru? 4) Jaka kritéria byste pro takové hodnoceni doporuéil?

Rozhodn€ doporuduji v praci pokracovat, tak jak autor naznaduje v zavéru.
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