Tovarna na stole

1. Uvod

Jak si postavit funkcni vyrobni halu v duchu priomysilu 4.0, kterd se vejde na still? Co
v§echno s ni Ize podniknout a k ¢emu je to vlastné dobré?

Na model vyrobni haly jsme se zasli podivat na Katedru primyslového inZzenyrstvi a
managementu Fakulty strojni Zapadoceské univerzity v Plzni. Model je postaven ze
stavebnice Fischertechnik, se kterou si zde ,,hraji* nejen vyucujici, ale 1 studenti. Ti se diky ni
zabavnou formou nauci nejen vSe o vyrobnim procesu, ale také jak fidit a programovat jeho
jednotlivé segmenty.
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Stavebnice, které maji studenti pii vyuce k dispozici, umoziuji vytvaret kostry modeli ze
stavebnich blokti a mechanickych soucasti (véetné prevodovek, ozubenych kol apod.), z
vykonovych soucasti (elektromotory, ventily, kompresory, USB kamera, opticky barevny
senzor, svételné moduly atd.) a ze soucasti pro sbér a vyhodnocovani tdaji (napt. NTC
rezistor pro méfeni teploty). Stavebnici lze v ptipad¢ potieby rozsitit o dal§i mechanické i
vykonové soucastky. K oziveni a fizeni modelt pak slouzi programovatelna fidici jednotka.

Tvorba fidicich programl primarné probiha ve vyvojovém prostiedi ROBO Pro, kde se
programuje formou skladani programovacich blokt do podoby vyvojovych diagrami. V
piipadé potieby lze programovat fidici kod 1 v jazyce C/C++ nebo v Pythonu.

Ze stavebnice lze postavit a naprogramovat libovolné modely, napf. automatizovany sklad,
automatizovany tfidi¢ vyrobku, robotickou ruku ¢i AGV (automated guided vehicle —
automaticky tizené vozidlo).
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Model automatizovaného tridice vyrobkii

Dalsi vyhodou stavebnice je schopnost komunikace mezi jednotlivymi fidicimi jednotkami,
resp. modely pfes standardy WiFi nebo Bluetooth. Tim se otevird moznost vytvaret napf.
modely automatizovanych vyrobnich hal, v nichZ mohou jednotlivé modely mezi sebou
komunikovat, coZ mj. odpovida aktudlnim poZadavkim v ramci pramyslu 4.0.

Model vyrobni haly, ktery jsme si méli moznost prohlédnout, se skladé z robotického
oto¢ného ramena s vakuovym systémem pro uchopeni ¢i upusténi materialu a s NFC ¢teckou
(Near Field communication, tj. technologie umoziiujici bezdratovou vyménu dat), dale z
automatizovaného skladu, obrabéciho zafizeni, dopravniku, sortovaciho zatizeni pracujiciho
na principu detekce barvy a senzoru prostiedi s oto¢nou kamerou, ktery slouzi k hlidani
teploty, vlhkosti, tlaku a kvality vzduchu. Data ze simulace jsou uklddana do cloudu, kde je
mozné si je prohlizet a pracovat s nimi z pohledu dodavatele, vyroby, nebo zakaznika. Na
nasledujicim obrazku je ukazka dashboardu pro pohled ze strany vyroby, kde je vidét
obsazeni skladu, vyrobni procesy, informace z NFC ¢tecky a stav tovarny.
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Demo modelu je naprogramované v jazyce C. Po dikladném seznameni s modelem a
nasledné se zdrojovymi kody je mozné upravit si program podle vlastnich potieb, popf. si
vytvofit vlastni.

Jak takové modely vypadaji v redlu a jak je Ize jednoduSe programovat? Podivejte se na video
v nasledujici kapitole.
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