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Hodnoceni diplomove prace oponentem
Nézev préce: Systém snimani polohy FidiCe automobilu
Student: Bc. Petr MIESBAUER | sw.asle: | E17N0054P
Oponent: Ing. Petr Weissar, Ph.D.
Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body Pfidélené body

Splnéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality splnéni) 25 20

Odborna uroven prace 50 40
Interpretace vysledk( a jejich diskuze, ptip. aplikace 15 10

Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 5

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:

Student se ve své praci vénuje realizaci systému pro snimani polohy fidice zaloZenému na zpracovani obrazu z
kamery. V prvni Casti shrnuje metody sledovani fidice a stavy, ktere mohou ohrozit jizdu (nepozornost apod.).
V praktické Casti pfedstavuje svoji realizaci zaloZzenou na knihovnach dlib a OpenCV. Soucasti jsou jak priklady
detel§c>|vanych stavl Fidice, tak grafy ze zpracovanych hodnot, kde jsou pfi¢iny uvedenych stavt fidice
vysvetleny.

Formalni pfipominky:
* Problémy s Cestinou - pravopisné chyby, nékteré véty nedavaji smysl.

Vyhrady:
* 'V praci mi chybi néjaké priklady kodu, které by usnadnily pochopeni ¢innosti a pfipadnou dalsi praci v tomto
projektu. Podobné chybi popis toho, jak se generuji data pro grafy, resp. co znamenaji jednotlivé sloupce apod.

Dotazy oponenta k praci:

1. V jakém prostiedi SW vytvoren, co je potieba k opakovani testll (verze knihoven apod.) ?

2. Jaka je rychlost zpracovani, kolik redlné fps Ize zpracovat ?

3. Podle vyvojového diagramu - obr. 4.19 - se nedetekuje zivani ¢i usinani pokud neni detekovano mrknuti. Ma
to tak fungovat ?

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci velmi dobfe (podie kiasifika&ni stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 3.7.2020

podpis oponenta prace



