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Hodnoceni bakalarské prace oponentem

Nézev préce: Ridicf jednotka prestavnikéi pro modelovou Zeleznici
Student: Lubos$ BOULA | Std. &islo: | E17B0198P
Oponent: Ing. Petr Weissar, Ph.D.
Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body Pfidélené body

Splnéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality splnéni) 25 15

Odborna uroven prace 50 30
Interpretace vysledk( a jejich diskuze, ptip. aplikace 15 10

Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 3

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:

Student se ve své praci vénuje navrhu fidici jednotky pro prestavniky vyhybek urcené pro modelovou Zeleznici.
Navrhl HW pro fizeni 8 servo pohonl a komunikaci s nadfizenym systemem pomoci CAN sbérnice. Po SW
strance je mozno nastaveni krajnich poloh pro serva, provadét zakladni diagnostiku apod.

Soucasti prace je popis prikazovy a stavovych paketd pro komunikaci tak, aby bylo mozné s modulem dale
pracovat na katedralnim kolejisti.

Pripominky:

* prestavnik slouzi k prestavovani, nikoliv k "prehazovani" vyhybky

* jazykova Uroven prace je obecné nizka, nékteré odstavce nedavaji dohromady smysl, dale je v praci fada
gramatickych chyb

Dotazy oponenta k praci:

1. K ¢emu slouzi tlacitko BUTTON ?

2. Jak dlouho je zobrazena chyba pomoci barvy RGB LED ?

3. Proc je maximalni hodnota pro polohu serva prave 0xB4 ?

4. Jak prepocitavate pozadovany uhel serva na sirku pulsu ?

5. Z vyvojového diagramu neni vidét klicova funkce, tj. jak se Fidi serva a kdy se servo odpoji od napajeni ? Jak
se pozna aktualni poloha serva ?

Bakalarskou praci hodnotim klasifikaci dobfe (podie klasifika&ni stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 29.6.2020

podpis oponenta prace



