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Hodnoceni bakalarské prace oponentem

Nézev préce: Srovnani metod regulace stejnosmérného pohonu
Student: Martin STRNAD | Std. &slo: | E17B0044P
Oponent: Ing. Jakub Sevéik
Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body Pfidélené body

Splnéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality splnéni) 25 18

Odborna uroven prace 50 45
Interpretace vysledk( a jejich diskuze, ptip. aplikace 15 12

Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 10

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:

Pfedkladana bakalafska prace se zabyva regulaci stejnosmérného stroje. V praci jsou blize predstaveny
moznosti regulace DC motoru pomoci kaskadné fazenych PI regulatort a jednoho PID regulatoru.
Prace obsahuje pouze maly poCet nepfesnych vyjadfeni a je celkové dobre Citelna. Kladné hodnotim resersi
metod nastaveni parametrt regulatord.

Pfedkladana prace napliiuje pozadavky na kvalitni BP, nicméné je zde prostor pro dal3i rozSifovani prace v
podobé vzajemného srovnani metod nastaveni parametr regulatord, zkoumani vlivu diskretizace ¢i rliznych
jinych omezeni.

Praci hodnotim znamkou Vyborné.

Dotazy oponenta k préci:

1. V zadani BP je pozadavek na vytvoreni simulatoru stejnosmérného pohonu. Z textu je patrné, Ze tento krok
byl spinén, nicméné podrobny popis simulace samotného DC stroje chybi. Na obr, 22 resp. 23 jsou znazornén
regulacni schémata s blokem reprezentujici stejnosmérny stroj. Prosim o doplnéni, jak presné je v prostredi
PLECS DC motor simulovan.

2. Podle jakych kritérii byl vybiran konkrétni stroj, s pomoci jehoz parametrll jsou simulovany predstavené
metody regulace. Jaka jsou typické aplikace takového stroje?

Bakalaiskou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podie kiasifika¢ni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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