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Cilfprace

- Studie teorie elekiromagneticke levitace

e Navrh numerického modelu a jeho simulace
» Sestaveni experimentalniho modelu
« Méreni na experimentdalnim model



Elektrodynamicka levitace

U, = f (vxB)dl
C
- Pohyb vodice v magnetickém poli
 Indukované napéti = virivé proudy
» Vznik opacneho magnet
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Halbachova sestava

- Specidlni usporadani permanentnich magnetu

* Na jedné strané silné, na druhe velice slabe
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Numericky model

« COMSOL Multiphysics
- Fyzikalni prostredi: Rotating Machinary, Magnetic _

 Geomelrie modelu
 Definice Ampeérovo zakona
\ * Vytvoieni vypoctové sité = ——
- Ipracovénivysledkd o
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Experimentalni'model

- Stabilizace pomoci vhodné konstrukce
* Pohyb jen ve smeru osy Z
 BLDC motor + ESC obvod
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Vy/sledky'zZ mereni

Zavislost zdvihové sily na otackach levitaéniho systému pro rdzné vysky vertikdlné pohyblivé
casti
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Otacky rotoru w [ot/min]

2MM SIM e 4MM MER  «= fem AMM SIM e 6mM MER = 4e=  6mm SIM




Zaver

- Zdvihova sila se s otackami zvétsuje

- Levitace zacina pri 18000t/min
» Maximalni vyska 20mm pri 40000t/min
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Dekuji'zal pozornost




Otazky eponenta

- Popiste podrobnéji matematicky a numericky
model uvedeny v bakaldrské praci.
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Otaiziky openenta

- Jakym zpusobem by slo zabranit vibracim, které
podle Vas zpusobuiji rozdil mezi namérenymi a -
vypoctenymi hodnotami? f




