Hodnoceni vedouciho diplomové prace

Autor prace: Be. Ing. Martin RODL

Nazev prace: Navrh modelu robotického manipulatoru

Splnéni zadani
splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné prace
Piedkladana diplomova prace se vénuje navrhu modelu robotického manipulatoru. V tvodu préace autor
provedl resersi, ktera se zabyva problematikou primyslovych manipulatorii a jejich déleni. V préci je popsan
mechanicky navrh konstrukce manipulatoru, volba motorti pro jednotlivé klouby, navrh a realizace
vykonového ménice. Posledni ¢ast této prace je vénovana navrzenému fidicimu systému, ktery umoziuje tidit
manipulator pies webovy prohlize¢. Téma prace je velmi Siroké, student musel prokazat znalosti v mechanice,
elektronice a programovani.

Zhodnoceni formalni Grovné a prace s literaturou
Po formalni strance je prace spiSe primérna. Na kvalité praci zejména ubird nevhodné usporadani kapitol,
nevhodné (chybné) zvolena formulace nékterych fakti, velké mnozstvi chyb a pteklepli. To ma za nasledek
horsi orientaci v textu a v n¢kterych ptipadech mtze dojit i k chybnému vylozeni popisované problematiky
(pfedevsim v kapitole 2). Bohuzel je vidét, Ze zpracovani textu prace nevénoval pfili§ mnoho pozornosti.

Posouzeni podobnosti kvalifika¢ni prace

Tato kvalifika¢ni prace byla, v souladu s Vyhlaskou d€kana €. 3D/2021 - O kvalifikaénich pracich a statnich
zaverecnych zkouskach, provérena systémem pro odhalovani plagiati Theses.cz, ktery nevykazal vyznamnou
shodu préce s jinymi dily.
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Doporucuji k obhajobé
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