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Pribéh obhajoby diplomové prace:

Otéazky vedouciho a oponenta viz posudky k diplomové praci.

Uvedte konkrétni ptiklady manipulatoru.

Proc¢ jste zvolil typ paletizatoru s uzavienou kinematickou strukturou?
Upresnéte v praci pouZity pojem mechanicky konektor.

Jaké je vyuziti navrzeného manipulatoru?

Proc¢ jste zvolil tak Siroky rozsah vykonG motor(, které v praci porovnavate?
Vysvétlete pouzitou ochranu proti prepolovani.
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