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Splnéni zadani
splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné prace

Diplomant provedl pfehledné shrnuti vyuzivanych principii synchronnich stroji v elektromobilité, definoval
matematicky model motokary, vystizné vysvétlil princip vektorového fizeni a navrhl regula¢ni strukturu
elektronického diferencidlu, kterou nasledné otestoval pomoci simulace. Ke konci prace jesté vytvofil ptipravu
implementace algoritmu do fidiciho mikrokontroléru motokary.

Zhodnoceni forméalni trovné a prace s literaturou
Prace je ptehledné a systematicky rozvrzena, obsahuje mensi pocet pravopisnych chyb a preklept, které vSak
nijak nesnizuji odbornou uroven. Literatura dobie podklada navrzené postupy a je fadné citovana.

Doporuceni k obhajobé&
Doporucuji k obhajobé

Dotazy k praci
1. V kapitole 4.4.2 uvadite, Ze obdélnikové fizeni neni piili§ Casto vyuzivano. Popiste, prosim, pii jakych
situacich se s vyhodou uplatiiuje a uved’te i z jakych davodu.
2. Z blokového schéma elektronického diferencialu na obrazku 6.17 je zfejmé, ze vysledny pozadovany
moment je dan souctem pozadavku z akcelera¢niho pedalu a vystupu regulatoru rychlosti vlastniho
elektronického diferencialu. To znamenad, ze mize byt vyvozen moment i bez pozadavku z akcelera¢niho
pedalu. Diskutujte Gipravu schématu vedouci ke zvySeni bezpecnosti a zvazte ptipadné dopady této Gipravy na
dynamiku elektronického diferencialu.
3. Jakym zptisobem lze upravit elektronicky diferencial, aby bylo mozné regulovat prokluz pro moznost
nalezeni bodu nejvétsi adheze?
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