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Splnéni zad4ni

splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné& prace

Hodnocena prace se zabyva ovladacim systémem pro pozicionér. Student pii zpracovani postupoval
samostatné, projevoval pravidelnou aktivitu a dodrzoval nami nastaveny casovy harmonogram. Tim se
podaftilo naplnit body zadani a zpracovat funk¢ni verzi systému. V ovladacim systému by se sice nékteré
moznosti daly jeSté dale vylepsit, ale i pfesto zadani bylo splnéno. Timto praci hodnotim zndmkou
vyborné.

Zhodnoceni formalni tirovné a prace s literaturou
Prace je vhodné rozdélena do nékolika navazujicich kapitol, z kterych je i patrny postup pii feSeni prace.
Jednotlivé Casti vhodné popisuji konkrétni SW a HW prostiedky, které byly pouzity pii praci. Vyuzita
literatura je vhodné tazena chronologicky dle prvni zminky ve vlastnim textu.

Posouzeni podobnosti kvalifika¢ni prace

Tato kvalifika¢ni prace byla, v souladu s Vyhlaskou d€kana ¢. 3D/2021 - O kvalifikacnich pracich a
statnich zavérecnych zkouskach, provéfena systémem pro odhalovani plagiati Theses.cz, ktery vykazal
shodu s jinymi dily - tato shoda je nevyznamna a je zpisobena ustalenymi formulacemi, které se vyskytuji
v mnoha podobnych pracich, nejednd se o odborné stézejni €asti prace, ptipadné jde o fadné¢ oznacené
citace.

Doporuceni k obhajob&
Doporucuji k obhajobé
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