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Splnéni zad4ni

splnéno

Zhodnoceni odborn¢ irovné& prace

Prace zabyva vyvojem zafizeni pro monitorovani letu padakového kluzadku. V prvni ¢asti student popisuje
kinematiku a dynamiku letu a rozebira jednotlivé sily, které ptisobi na vrchlik a pilota v sedacce. V dalsi
casti prace vybird vhodné senzory a dalsi elektronické prvky. Jako mikrokontrolér bylo vybrano Arduino
Uno. Celé feseni je slozeno z hotovych modult. Tento piistup je vhodny spiSe pro konstrukci prototypti a u
kone¢ného navhu bych ocekaval realizaci z diskrétnich soucastek. Dalsi Cast prace je zaméiena na
mechanicky navrh boxu, ktery je nasledn¢ vyroben s vyuzitim 3D tisku. Software je implementovan v
jazyce C++. Naméfend data jsou exportovana ve formé textového souboru a nasledné vizualizovéna v
prostiedi Matlabu a Google Earth. Zatizeni nebylo bohuzel mozné otestovat v redlném provozu na
padadkovém kluzaku.

Zhodnoceni formalni Grovné a prace s literaturou

Préce je psana v ¢eském jazyce s rozsahem 32 stran. Je roz¢lenéna do 3 kapitol, které jsou dale ¢lenény do
podkapitol. Ackoliv je prace logicky dobie ¢lenéna, n€které obraty a vyjadieni jsou trochu konstrbaté.
Rovnéz kvalita obrazku by mohla byt rovnéz lepsi. Odkazy na literaturu jsou uvedeny spravng.

Doporuceni k obhajob&
Doporucuji k obhajobé

Dotazy k praci

1. Jakym zplisobem bylo zafizeni kalibrovano? Jakym zpisobem byla feSena spravnost méteni s
ohledem na libovolné nato€eni pftistroje?
2. Byla namétena data srovnéna s jinym meéficim zafizenim?
3. Srovnejte navrZzené feSeni s daty, které bylo mozné ziskat z mobilniho telefonu.
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