Posudek diplomové prace pana Jaromira Kaspara

Analyza pohybu rotorti Sroubového kompresoru.

Diplomové prace o celkovém rozsahu 52 stran je élenéna do 3esti kapitol. V dvodu si
diplomant definuje cil : ,Podrobné analyzovat dotyk rotori 3roubového komprasoru
v provoznich podminkach aplikovdnim metody uréeni kontaktu ploch vyvinuté na katedfe
mechaniky a stanovit vliv na chod stroje”. Omezuje se pfitom na kompresory bez
synchronizagniho soukoli, u kterych je hnan jen jeden rotor.

Vpraci je systematicky popsan zplsob vzniku rotorovych ploch jakoito obélek &
trochoidnich ploch a jejich zatizeni komprimovanym mediem, které je nahrazeno ve
zvoleném bodé momentem a silou. Z této nahrady je uréeno zatiZeni v loZiskéch, jez se podili
na silovém zatiZeni loZisek a skfiné. Skfiri je navic deformovana vzniklym teplotnim zatizeni.
Teplotni pole je uvazovano jako stacionarni.

Deformace skfiné jsou ureny vypoctem metodou MKP. Z nich jsou pak uréeny deformace
stfedd loZisek a z nich nové polohy os rotor(, jeZ jsou uvaZovany jako dokonale tuhé.

Pro tyto, vCase proménné polohy, je uréen kontaktni bod rotor(, ktery se pohybuje po
zubnich plochéch a v uréité poloze se dostdva na konec rotorového zubu a putuje po jeho
hrané.

Z uvedeného je patrna velka narocnost Glohy i pfi znaénych zjednodugenich (napf. dokonale
tuhé rotory). Praci diplomanta jisté usnadnila navaznost na pfedchozi prace doktorand
z této oblasti. | pfesto ale vysoce hodnotim mnoistvi kvalitni price kterou diplomant
vykonal. | po strance formalini je diplomova prace na vysoké Grovni.

K praci mam nasledujici pfipominky a dotazy:

1. Na str. 18 , Ctvrty fadek zdola, je nedokonéend véta. Prosim o presnéjsi vysvétleni
uvedené aproximace.

2. Jak jiZz bylo uvedeno, feSena ulohy byla pro diplomovou préci naprosto dostateéné
obtiZzna pfes zjednodu3eni dokonale tuhymi rotory. Pfesto by si zaslouZila alespori
strucny kvalitativni odhad poméru deformaci skfiné a deformace rotor( a jejich zubd.
Je moiné, Ze uvaiovanim deformace rotord se stanou wvysledky této prace
nerelevantni?

3. Zména polohy dotykového bodu vyvold zménu zatiZeni rotorG a tedy i skfind. Dle
mého nazoru toto miZe byt dosti vyznamné. Diskuse tohoto a ev. kvalitativni odhad
by byl vhodny.



4. Vcili préce je rovnéZ stanoveni vlivu na chod stroje. PFedstavoval bych si napf. uréeni
zmény prevodového poméru, vedouci ke kinematickému buzeni. Toto zde
postradam.

Celkové hodnotim préci jako velice kvalitni jak po strénce obsahové tak i formadlni. Bylo
odvedeno nadprimérné vysoké mnoistvi prace a lze proto hodnotit préci jednoznacné
kladné. Doporucuji ji k obhajobé a hodnotim znamkou vyborné.

V Plzni 20.6.2012 Pro/f/.ln/g. osef Rosenberg, DrSc
~ W s S



