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Priabéh obhajoby bakalarské prace:

Ing. Ondrej Marsalek (oponent):

Jsou jesté néjaké jiné nez kolaborativni roboti?

Je mozné pripojit manipula¢niho robota k jakémukoliv stroji?

Je potreba néceho specialniho v fidicim systému stroje, aby robot spolupracoval?
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doc. Ing. Petr Horejsi, Ph.D.:

Jaka je Uroven robotické ruky?

Ing. Zdenék Raab, Ph.D.:

Jakym zpUsobem probihala kontrola uchopeni?
Navrhoval jste Celisti robota?

Programoval jste robota ru¢né?

Ing. Jiri VySata, Ph.D.:

Jak se v praxi resi systém work-in a work-out?
Polotovary musi byt na presnych pozicich?

Je mozné meénit citlivost robota? Nastavit uchopovaci silu?
Co je to technologie vyroby?

Ing. Marek Urban, Ph.D.:

Je tu moznost parametrizace programu?

Je mozné propojit vytvoreny program s excelem?
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