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Splnéni zad4ni

splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné& prace

Diplomova prace se zabyva ndvrhem softwarového vybaveni pro fidici jednotku s méni¢em pro motokéru.
Autor prokazal schopnost seznamit se s jiz navrzenym hardware fidici jednotky a Uspé$né
naimplementoval nizkouroviiové rutiny nutné¢ pro jeho funkci. Ddle se mu podafilo implementovat
zéakladni variantu fizeni PMSM v d-q soufadném systému. V prabéhu ozivovani fizeni motoru se objevily
neocekavané hardwarové problémy, konkrétné zaruseni méfeni proudii. Autor navrhl a implementoval
adekvatni filtracni algoritmus, ktery tento problém odstranil. Obdobny problém se objevil u méfeni polohy
rotoru, kde se problém podatilo odstranit pouze CasteCné a autor stru¢né navrhl mozna feSeni na strané
hardwaru. Zadani prace bylo splnéno, praci doporucuji k obhajobg.

Zhodnoceni forméalni irovné a prace s literaturou

Formalni zpracovani prace povazuji za dostatecné byt se v ni v malé mire vyskytuji pieklepy, gramatické
chyby a misty je rozbité formatovani textu. Dojem z prace kazi obCasné pieskakovani z tfeti osoby v
trpném rod¢€ do prvni osoby mnozného ¢isla. Z textu prace neni ziejmé k ¢emu slouzi, ptipadné ke které
sekci patfi pfiloha C. Déle bych mél vyhrady k popiskiim u Graf 2, Obr. 29, 30, 31 a 32 kdy autor uvadi
frekvence prabé&ht 20, 20, 180, 150 a 150 Hz, ale z oscilogramii 1ze vy¢ist, ze frekvence jsou 40, 50, 43, 24
a 24 Hz. Autor pouZil dostate¢né mnozstvi vhodné zvolené literatury relevantni k feSenému tématu.

Doporuceni k obhajob&
Doporucuji k obhajobé

Dotazy k praci

1. Na stran¢ 23 je u vypoctu Elec_Angle uint pouZzita konstanta 240. Co reprezentuje a jak jste jeji
hodnotu zjistil ?

2. Na strané 31 zminujete kalibracni rutinu ofsetll, ta je pouzita pro vSechny nebo jen konkrétni
meéfené veliciny ?

3. Vrovnicich 13 a 14 jsou pouzity toky v osach d a q. Jak jste zjistil jejich hodnoty ?

4. Zkuste prosim vice rozvést moznosti jak zlepsit méteni polohy rotoru vii¢i aktudlnimu stavu.

Hodnoceni: 2 - Velmi dobie
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