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Splnéni zad4ni

splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné& prace

Ptredkladand prace se zabyva monitoringem polohy sedacky simulatoru padadkového kluzédku. V pocatecni
kapitole prace je ctenaf uveden do problematiky redlného paddkového kluzaku. V dalSich ¢astech student
popisuje konstrukci a fizeni pohonti simulatoru padakového kluzaku. V téchto kapitolach ¢asto odkazuje
na prace svych starSich kolegt a toto predstavuje pouze uvod do dané problematiky, podobné jako kapitola
tykajici se headsetu s virtualni realitou a pouzitych senzori. T¢zist¢€ prace je v druhé poloving textu, kde se
student vénuje navrhu monitoringu a zjiStovani polohy sedacky simuldtoru. V zavéru prace polohovani
sedacky prakticky ovéril.

Zhodnoceni formalni tirovn€ a prace s literaturou
Prace je psana v Ceském jazyce s minimem pieklept a je logicky rozdélena do kapitol. Za nadbytecné
povazuji ¢lenéni na kapitolu 1.1, pokud nenavazuje kapitola 1.2, podobné je tomu u kapitoly 4.2.1. Po
formalni strance lze bakalatské praci vytknout né¢kolik chybéjicich odkazli na obrazky v textu a obCasné
nepiili§ vhodné formulace.Student cituje 12 ¢eskych i zahrani¢nich informacnich zdroja. Pfi tvorbé prace
musel spolupracovat s kolegy z tymu feSiciho projekt Simuléatoru letovych vlastnosti padakového kluzaku.

Doporuceni k obhajobé
Doporucuji k obhajobé¢

Dotazy k praci

1. Ve své praci se odkazujete na zavérecné prace svych kolegi. Jaky byl piinos a rozsah pfimo
Vasi prace?

2. 'V préci uvadite, Ze jste zvolil dvouosy soutfadnicovy systém, ktery ma rozmezi hodnot obou os
od —100 do +100. V jakych jednotkach jsou uvedeny hodnoty —100 do +100 nebo jsou
bezrozmérné?

3. 'V praci uvadite, ze feSeni fizeni horniho pohonu je castecné pfipraveno na funkci, ale ve
vysledném polohovani nebylo implementovano. Jaké Upravy vaseho navrhu by zahrnovala
implementace horniho pohonu?

Hodnoceni: 2 - Velmi dobie
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