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Doplnéni hodnocend, pripominky, dotazy

Hod | Po jazvkove a grafické strince je price zpracovina bez zivainych nedostatkil, Price mé velmi
lopickou strukturu a je psana velice &livou a stozumitelnou formou. Graficka uroved je vysoce zdafila.
Prilozenc CD je funkéni.

Bod 2: Price z formalniho hlediska spliuje stanovend zisady pro vypracovavini diplomuovych prawi
Prace obsahuje 13 kapitol, piicemz 9 kapitol je klicovyeh. Prace ma celkem 82 stran a jednu stranu prileh
[34le je obohacena o 56 obrizki, které v kdném pripadé nejsou na tkor psancho textu. Obsah price
niifeme zhruba rozdélit do téchto oblasti: analvea RVP CR 2 hlediska vyuky robotiky, roboticke
stavebnice, vlastni sestaveni robotické ruky, seznameni s uzivatelskym prostiedim ovladaciho softwaru
RIOS, problematika kinematiky robota, vvtvofené praktické priklady pro vyuziti na Z8.

Bod 3: Autor ve své diplomové praci vvtvori] prakticky kompletni viukovy text, kde zirodil nabyle
poznatky z teoretickych predméth (pedagogika, psychologie, technické a informaticke predméty) a
praktické dovednost ziskané pii prezentac: robotického manipulatoru na akeich typu: Olympiada techmky
Diny védy o teehmiky v ulicich a z vlastni viuky na S8 Proto zde pouziva mnoho viastnich zkuienosti,
které zpracoval do viasiniho textu. Své poznatky detailné odbomé komentuje v celém textu. Také se
zamysli o zafazeni zmifované technické pomucky do vuky miznyeh odbomych predmént na S8 inaZs.

Bod 4: Zpracovani textu je prehledne a srozumitelné.
Bod 5: Ziskané poznatky jsou v souladu s modemnimi poznatky -z robotiky a pedagogiky.

Bod 6: Pinosem je vytvoreni velmi zevrubného viukového texiu, kde jsou postupné rmifiovidny
informace o moe#nostech pofizeni robota pres viastni montiz az po jeho provozovini, Pripadny Ctenar
najde zde 1 technicka vylepieni vymyilena autorem prace. Vie je doplnéné etnou obrazovou
dukumentaci, & proto text miZe sloufit uéitelim pfi zavadéni roboticke ruky do vyuky jako zpestieni
mnoha predméti (fvzika, informatika, automatizace). Oddéleni techmicke vyuky uréité po domluvé

s autorem vyuZije viukovy text v piedmétech Automatizace pro ucitele B.

Bod 7 Autor fadnd ciluje odbornou literatuni.

Dtaz: Vysvétlete problematiku piimé a imverzni kinematiky




spluent bodi zadan

|. ] uplne

“:| castedns [ ] nesplnéno

oporuéeni prace k obhajobé

| anon |:| e

Celliové hodnoeeni prace

| U] vybarne

D velmi dobie

D dohfe ] nevyhovel

lmiéno, prijment, titul oponentat Jindfich, Korytaf, Ing.

cavisté oponenta; KMT

I Xt

s "
- ul“‘_r’-
il g

Podpis




