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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

Bakalafska prace se zabyva problematikou fizeni kvadroptéry se zavéSenym biemenem. Autor nejprve
popisuje zjednoduSeny planarni matematicky model kvadroptéry, ktery poté rozSifuje o zavéSené biemeno.
Poté¢ se ve vykladu vénuje navrhu fizeni soustavy kvadroptéry se zavéSenym bfemenem. Nasledné
experimentalné ovefuje funkci navrzeného regulatoru a porovnava ji s ptipadem, kdy by v navrhu fizeni
zav&Sené bifemeno ignoroval. Pfipominky k praci:

Misto maticového zdpisu (2.5) shrnujici vztahy (2.2)-(2.4) by bylo vhodnéj§i rovnou
uvést stavovy model systému, zvlast kdyZz autor hned po tomto vztahu stav definuje.
Sekce 2.3 Eulerova-Langrangeova metoda nechava Ctenafe chvili v napéti, nez se z kontextu
dozvi, Zze se jednd o stézejni Cast kapitoly a to odvozeni modelu soustavy kvadroptéry se
zavéSenym télesem.

Ve vztahu (3.1) se uveden pienos PD regulatoru, ktery je ale ve tvaru zahrnujici i filtr prvniho
fadu. V této podobé, ale PD regulator v praci pouzit neni. Navic v upraveném tvaru je chyba.
Autorovi je téZ mozné vytknout, Ze nejsou disledné¢ popsany vSechny veli€iny zavedené v
jednotlivych vztazich, ¢i obrazcich. Nemél by se spoléhat na to, ze zvolend pismenka se pro
dané veli¢iny obvykle pouZzivaji.

Je skoda, Ze v kapitole vénované ovéteni funkce navrhovaného regulatoru neni zahrnuto vice
riznych experimenti.
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Hodnoceni: 2 - Velmi dobie
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