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2D model kvadroptéry bez zavazi
2D model kvadroptéry se zavazim
Architektura fidiciho algoritmu 1
Architektura Fidiciho algoritmu 2
Navrh fidiciho algoritmu
Porovnani zplisob( fizeni

Zhodnoceni

OTAZKY:

Z jakého dlvodu nebyly pro oba regulatory pouzity stejné parametry?

Byly regulatory testovany i pro jinou referenci nebo pocatecni podminky, nez je uvedeno v praci?
Jak by se dala ziskat informace o Uhlu naklonu a pfipadné Uhlové rychlosti bfemene?

Co branilo nasadit feSeni na realni ptiklad?

Jak jste odvodil parametry PD regulatoru?

Jak byste zobecnil tlohu z 2D do 3D?

Jak ulohu komplikuje pfidany zavés?

ProcC vyuzivate pravé PD regulator?

Resil jste otézku stability?

Klasifikace — velmi dobre
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