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Doplnéni hodnocent, pfipominky:
Autor v préaci fesi problém navrhu Repetitivniho regulatoru slouziho ke kompenzaci periodickych poruch
nebo sledovani periodickych referen¢nich signalt v regulacnich smyckach. Specificky se zabyval tfidou
systémi s tzv. kolokovanou zpétnou vazbou, u nichz se vystup dostupny pro meétfeni neshoduje s
penalizovanou veli€¢inou, pro kterou ve skute€nosti chceme docilit idealni kompenzace nebo sledovani.
Ukazuje se, Ze pro tyto ptipady je potiebné modifikovat standardné pouzivané struktury Repetitivniho
fizeni a pravé metodika jak tyto struktury navrhnout a parametrizovat je hlavnim vysledkem prace.

Za hlavni pfinos povazuji rozsédhlou simulacni a experimentalni studii provedenou na mechatronickém
stendu pohonu s pruznou zatézi. Detailni rozbor vysledki ukazuje na spravné a dikladné pochopeni
teoretickych 1 implementacnich principti studované techniky fizeni a prokazuje autorovu schopnost
zvladnout netrividlni problém od pocéatecni analyzy, pfes koncepcni navrh feSeni, ovéfeni numerickymi
simulacemi k implemetnaci na realném dile. Kladn¢ hodnotim autorovu samostatnost a peclivy ptistup ke
zpracovani a vyhodnoceni experimentl. Drobnou vytku mam k posledni ¢asti pokusii s redlnym zatizenim,
ktera obsahuje velké mnozstvi grafi a doprovodného textu, ve kterém je trochu t¢z$i se orientovat.
Celkové ovSem hodnotim préci jako nadprimérnou.

Dotazy
Dotazy:

1. Lze problém navrhu Repetitivniho regulatoru pro systém s kolokovanou zpétnou vazbou pievést na
standardni ptipad, tedy uzaviit zpétnou vazbu pouze od penalizované veliCiny, pokud je jeji méfeni k
dispozici ? Jaké budou vyhody/nevyhody tohoto zptsobu

2. Je mozné modifikované strukutury reguldtoru pouzit v ptipad€, kdy méteni penalizované veli¢iny neni
pfimo dostupné, ale je znam dynamicky model vedouci na tento druhy vystup?
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