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Priabéh obhajoby bakalarské prace:

Motivace

Princip hloubkové kamery Intel RealSense

Topologie navrzeného systému

Popis experimentu

Ziskana data, RGB obrazky

Rekonstrukce povrchu, Filtrace, ICP algoritmus, Vyriznuti objektu zajmu, Poissonv rekonstruktor
Uzivatelské rozhrani implementované aplikace

V kapitole o registraci a integraci dat mluvite o ladéni parametrd. Nebylo by mozné nalézt vzorec ¢i protokol v tom, jak tyto
parametry ladit za Gcelem ziskani co nejlepsich vysledkd? Zkousel jste takovy vzorec najit?

Nepremyslel jste o umisténi kamery na rotacni rameno, které by rotovalo okolo skenovaného objektu, pfipadné rotovat se
samotnym objektem umisténi kamery na pevné statické podlozce? Jakym zptsobem by to zjednodusilo postprocessing dat?

Jak poznéate kvalitu vysledného modelu? Jaka pouzivate kritéria?

Proc jste si vybral pravé zvoleny objekt pro skenovéani? Nezkousel jste i objekty jiné velikosti?
Zkousel jste hledat, zda-li je podobné resent jiz nékde v komercni praxi implementovano?
Jakou cast zpracovani dat jste nahradil?

Jak funguje vnitini argoritmus pro skladani bodd z obou kamer?

Jakou knihovnu jste pouzil?

Neslo do této knihovny pouzit data pro polohu kamery? Byl vysledek lepsi/horsi?
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