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Priabéh obhajoby bakalarské prace:

Motivace

Zpracovani dat a filtrace

deska UPBOARD s linux Debian 11

Testovani

Vysledky

Sledovani translace

Zavér

V praci je tvrzeni, Ze rovnice 3.18 je zatizena vystupnim aditivnim Sumem. Jaky je realny zdroj tohoto Sumu?

V kapitole 4 uvédite, ze vyhodou Kalmanova filtru je, zZe jim lze dosadhnout vyssi presnosti nez pfi pouZiti pouze jednoho mérent,
muZzete to vysvétlit? Co znamena "pouze jedno méreni"?

V préci volite parametry stavového a vystupniho Sumu experimentalné podle chovani KF, nezkousel jste odhad Sumu z
namérenych dat z vystupu snimace definice kovariance, tj. stifedni kvadraticka ochylka od stiedni hodnoty?

Jaké dalsi zpasoby zpracovéni dat kromé rozsireného Kalmanova filtru by mohly byt pouzity pro zlepseni presnosti sledovani
pohybu?

V knihovné LibSurvive je také filtr. Znéte jeho strukturu?

Obsahuje testovaci mnozina pohybd pomalé pohyby i vysoce dynamické pohyby?
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