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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

Student Petr Kolaf ve své bakalaiské praci predstavuje problematiku kooperativniho fizeni multiagentniho
systému se zaméienim na detekci a oSetieni kolizi. V prvni ¢asti prace se student zamétuje na obecny
popis shlukovaciho algoritmu a multiagetnich systému. Dalsi cast prace se jiz vénuje samotnému algoritmu
shlukovani a fizeni jednotlivych agentii. Jsou zde predstaveny jednotlivé funkce a diferencialni rovnice,
které jsou nasledné vyuzity pro finalni algoritmus. Student se také vénuje detekci a feseni naslednych
kolizi, o které néasledné rozsituje cely algoritmus. V posledni ¢asti ovéiuje spravnost ziskaného algoritmu
na fadé¢ simulacnich ptipadd. Vysledky jsou vhodné porovnany a diskutovany. Autor také nastifiuje
budouci mozny postup pro rozsiieni své prace.

Student splnil vSechny body zadani. Velice kladné oceniuji vyhodnoceni ziskané¢ho algoritmu a jeho
grafickou interpretaci. Celkové je prace na vysoké urovni, proto hodnotim znamkou ,,Vyborng.“

Dotazy
1. Jak by bylo mozné rozsifit algoritmus, aby reflektoval i dynamiku jednotlivych agenti? (Pokud
by se jednalo naptiklad o drony, na které ptisobi vnéjsi poruchy, pii zanedbani jejich vysky)

Splnéni bodti zadani
uplné

Doporuceni k obhajob&
ANO

Hodnoceni: 1 - Vyborné



dne Ing. Tomas Myslivec



