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Priabéh obhajoby bakalarské prace:

Motivace

Cile

Jeraby, manipulatory

Model - trojité kyvadlo, lano, hak, zatéz
Validace systému

Réleovy experiment

Popis systému, odvozeni rovnic
Validace modelu

Identifikace fyzikalnich parametri
Ovéreni metody

Experiment na realném systému
Ovéreni pro vice délek lana

Zavér

V Gvodu prace zminujete, ze pti modelovani nelze uvazovat pouze dvojramenné kyvadlo, ale je potieba zahrnout jesté dalsi

rameno? Proc¢? Jaké s tim souviseji problémy?

Jakym zpUsobem probiha méreni ahlu?

Co zpUlsobuje vyrazné zhorseni kvality odhadu v okoli antirezonance?

Vysoka vypocetni narocnost metody. Znate néjaké jiné metody, které konverguji rychleji?

Znate n€jakou lokalni metodu vyuZivajici gradient?

Jaky ma vliv velikosti nastavené hystereze?

Proc jste si vybrat zvolenou metodu? Jaka byla motivace vzhledem k ostatnim metodam?

Jaké je zjednoduseni systému prohlaseného jako trojité kyvadlo?

Jaky je rozdil mezi obrazky v kvalifiakéni praci, které vypadaji podobné?

Jaké jsou vstupy Kalmanova filtru, ktery jste pouzil?
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