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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:
PredloZena prace se zabyva zajimavym tématem odmeéfovani polohy pracovniho néstroje vedeného
operatorem, a to na zaklad¢ vyuziti systému odmétovani pomoci jednoduchych lankovych snimact. V
préaci autor prozkoumal moZnosti vyuZiti konkrétni architektury systému se 6 odméfovanymi lanky. Z
prace je patrny systematicky postup od odvozeni matematického modelu, implementace systému v
prostfedi Matlab/Simulink/SimMechanics, az po analyzu pracovniho prostoru na zékladé¢ limitd lankovych
snimacl a dosahované presnosti méfeni sledované polohy pracovniho nastroje.

Na druhou stranu bych ocenil §ir$i porovnani s jiz existujicimi systémy, pokud takové existuji. Na nékteré
souvisejici prace autor v textu odkazuje.

Kladné hodnotim aktivni pfistup autora k zadanému tématu, zejména pak snahu své vysledky kontinualné
verifikovat s pomoci simula¢niho modelu. Prace je napséna srozumitelné a bez zasadnich typografickych
chyb. Celkové hodnotim préci jako velmi dobrou a doporucuju ji k obhajobé.

Dotazy

1. Jak byste integroval navrzeny systém odméiovani polohy s né¢jakym pramyslovym robotem? Jak
by vypadal postup pouziti navrzeného nastroje z hlediska operatora vyroby?

2. Pouzivate heuristickou metodu pro vybér feSeni hledané polohy vrchni platformy. Nezkoumal
jste moznost, jak vybrat jedno feSeni kvadratické rovnice, které by vyhovovalo (volba +/- v
diskriminantu pfi feSeni rovnice).

3. 'V kapitole 3.2. pouzivate ptepocet mezi rychlostmi kloubovych soufadnic (délek lanek) a
rychlosti vrchni platformy. Mohl byste vysvétlit uvedené tvrzeni ,,Pokud za dQ/dt je dosazen
vektor chyb...“. Jak je mozné pouzit vztah pro piepocet mezi rychlostmi a stejny vztah na
piepocet mezi chybami?

4. Z jakych (polohovych) vztahl byla odvozena inverze Jacobiho matice (3.13) v kapitole 3.2.?
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Hodnoceni: 2 - Velmi dobfe

Ing. Martin Svejda, Ph.D.



