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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:
Bakalafska prace se vénuje problémi fizeni autonomnich vozidel na zdvodni trati. Autor nejprve v praci
pfedstavuje kinematicky a dynamicky model bicyklu, ktery dostatecné vérné€ popisuje automobil pro
potieby prace. Tento model nasledné linearizuje a diskretizuje pro pouZiti v fidicim systému. Vzhledem k
tomu, ze hlavnim ukolem navrhovaného fidiciho systému je sledovat referencni trajektorii, zvolil autor pro
navrh regulatoru metodu prediktivniho fizeni. Navrh samotné referen¢ni trajektorie je pak teSen jako
optimalizacni Uloha s omezenimi, kdy se vybird z mnoziny ptipustnych trajektorii ta, kterd zaruci, pfi
splnéni omezeni na polohu, maximalni postup podél stiedové Cary trati. V ramci prace autor vytvofit

aplikaci a simulaci a testovani fidiciho algoritmu. Tato aplikace umoziuje ndhodné generovani zdvodnich
okruhtl, jejich nasledné simulované projeti a zaznamendni parametri experimentil.

Praci je mozno vytknout, Ze nebyl vice vyuzit potencidl zadani. Napt. 1 kdyz autor popsal dynamicky
model vozidla, tak byly simulacni experimenty zalozeny jen na vyuziti pouze kinematického modelu. Téz
by byla zajimava detailnéjsi analyza vlivu pldnovani trajektorie na vysledné feSeni, apod.

Dotazy

Splnéni bodti zadani
uplné

Doporuceni k obhajobé
ANO

Hodnoceni: 2 - Velmi dobfe
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